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jetivos de um Sistema de Energia Elétrica

@ Gerar energia elétrica em quantidade suficiente e nos locais mais
apropriados;

Transmiti-la em grandes quantidades aos centros de carga;

@ Distribui-la aos consumidores individuais com os indices de qualidade
(frequéncia, tensdo, forma de onda, etc) apropriados;

Obter o menor custo econdmico e ecoldgico possivel.
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Estrutura Tipica de um SEE

750500/345/230 kv

| 132/ KV | | BEE9 kW I

S

128KV
3807220 W

7 anos).

MNivel de Transmissdo

Nivel de Sub-transmissdo
(grandes consumidores)

Mivel de Distribuigdo
(médios e pequenos
COonsum idore s)

EE n3o é estocavel em grandes quantidades;

A demanda de EE varia, de forma aleatéria;

Balanceamento instantaneo carga/geracio;

Tempo elevado para a construgdo de instalagdes e equipamentos (2 a
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Analise de Redes

@ Redes de transmissdo e distribuicdo conectam usinas a centros de
carga;

Circuitos CA trifésicos;

Representacdo monofisica;

Regime permanente senoidal;

Anilise transitéria: modelos semelhantes para a rede.

Exemplos:

Fluxo de Poténcia v

Calculo de Curto-Circuito

Estabilidade Transitéria

Controle de Sistemas Interligados v
Estimacdo de Estados v

Fluxo de Poténcia Otimo v
Transitérios Eletromagnéticos
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Modelo da Rede Elétrica

e Equacdes Nodais: | = Y V
o Carga e Geragdo:

Poténcia constante
Impedancia constante
Corrente constante
Combinacio

Funcao

o Modelo matemadtico:

Equacdes algébricas lineares e ndo-lineares
Dimensdes: 100 - 5000 barras
Solug3o tipica:

e V1,0 pu

o 6 <45 graus

Solucdes repetidas
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Caracteristicas da Matriz Ybarra
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Exemplos de Dimensdo dos Modelos

o Sistema brasileiro:

e ~2.500 barras

e ~3.500 linhas de transmissdo

e =300 maquinas sincronas

e 5.000 egs. algébricas n&o-lineares

e 1.500 a 3.000 egs. diferenciais ndo-lineares

e Sistemas de maior porte:

10.000 barras

1.000 mdquinas sincronas

10.000 a 20.000 egs. algébricas n&o-lineares
10.000 a 20.000 egs. diferenciais n3o-lineares
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Principais Malhas de Controle de um SEE
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role de Geracdo e Operacido Interligada
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