PROJETO DE CONTROLADORES PARA MELHORIA DA ESTABILIDADE DE

SISTEMAS ELETRICOS DE POTENCIA

1. Identificacédo da Atividade

Carga horaria: 04 horas semanais;

Pré-requisitos :

= EEL 7071 - Introducgdo a Sistemas de Energia Elétrica;
= EEL7063 - Sistemas de Controle.

2. Objetivos

Introduzir técnicas de analise e sintese de controladores de sistemas de poténcia

atuantes sobre os sistemas de excitacdo de geradores sincronos com o objetivo de melhorar
a estabilidade a pequenas perturbacGes de sistemas elétricos de poténcia.

3. Programa

3.1 Introducéo : Malhas de controle de frequéncia e tensdo de sistemas elétricos de po-

téncia; estabilidade de sistemas de poténcia; efeitos do controle sobre a estabilidade
transitoria e a pequenas perturbacdes.

3.2 Modelagem de componentes do sistema de poténcia: maquinas sincronas e ma-

quinas primarias (turbinas); sistemas de excitacdo de geradores sincronos: estrutura,
configurag0es tipicas; analise do comportamento dinamico; necessidade de compen-
sacdo; exemplo; Modelo de Heffron-Phillips e Heffron-Phillips Generalizado.

3.3 Estabilidade de Sistemas de Poténcia: Estabilidade transitoria e estabilidade a pe-

quenas perturbacdes; critério das areas iguais: aplicacdo a sistemas maquina-barra
infinita; modelo classico para analise de estabilidade transitoria de sistemas multi-
maquinas; uso de aplicativos computacionais para analise de estabilidade transito-
ria.

3.4 Efeitos do controle da excitacdo sobre a estabilidade a pequenas perturbagoes:

Andlise dos efeitos de reacdo da armadura, sensibilidade da tenséo a varia¢Ges de
angulo sobre o amortecimento das oscilagcdes eletromecénicas; efeitos de sistemas
de excitacdo rapidos sobre a estabilidade a pequenas perturbac@es; necessidade do
uso de estabilizadores de sistema de poténcia.

3.5 Projeto de Estabilizadores de Sistemas de Poténcia (ESPSs): producdo de amorte-

cimento adicional mediante a acdo de ESPs; projeto de ESPs para garantir especifi-
cacbes minimas de amortecimento do sistema a pequenas perturbacdes: método de
compensacdo de fase, lugar das raizes, etc.; uso de aplicativos para projeto de ESPs
em sistemas de poténcia maquina-barra infinita e multimaquinas.
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